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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

@) Manuell bedienbares Bedienelement mit einer elektrischen Beleuchtungseinrichtung sowie 
Bedienelementanordnung 

(5?) Ein manuell bedienbares Bedienelement mit einer elek- 
trischen Beleuchtungseinrichtung, ist dadurch bestimmt, 
daft dem Bedienelement 2 eine Sensoranordnung St zum 
Detektieren einer Hand im bedienseitigen Bereich des Be- 
dienelements 2 zugeordnet ist, welche Sensoranordnung 
S-j ein ein Detektionssignal emittierendes Sendemodul 
und ein zum Empfang eines solchen Signals ausgelegtes 
Empfangsmodul umfafct, wobei systemseitig auf das Vor- 
handensein einer Hand zum Ergreifen des Bedienele- 
ments 2 geschlossen wird, wenn du rch das Empfangsmo- 
dul in Abhangigkeit von der Ausgestaltung der Sensoran- 
ordnung S<i ein bzw. kein Detektionssignal empfangbar 
ist, welches Empfangsmodul an eine Steuereinrichtung 
angeschlossen ist, durch die bei einer Detektion einer 
■ Hand im bedienseitigen Bereich des Bedienelements 2 
i die Beleuchtung des Bedienelements steuerbar ist. 
• Eine Bedienelementanordnung bestehend aus mehreren, 
auf einer Bedienkonsole 1 angeordneten, elektrisch be- 
leuchteten Bedienelementen 2, 3, 5, 6 ist dadurch be- 
stimmt, daft die auf der Bedienkonsole 1 angeordneten 
Bedienelemente 2, 3, 5, 6 bezuglich ihrer Beleuchtungs- 
steuerung zu Bedienelementclustern C r C 4 gruppiert sind 
und jedem Bedienelementcluster CyC A eine Sensoran- 
ordnung S r S 4 zum Detektieren einer Hand im bediensei- 
tigen Bereich des Bedienelementclusters C r C 4 zugeord- 
net ist, welche Sensoranordnung S r S 4 ein ein Detekti- 
onssignal emitierendes Sendemodul und ein zum Emp- 
fang eines solchen Signals ausgelegte ... 
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Beschreibung- 

Die Erfindung bezieht sich auf das Gebiet manuell be- 
dienbarer Bedienelemente mil einer elektrischen Beleuch- 
tungseinrichtung sowie auf eine Bedienelementanordnung 5 
bestehend aus mehreren, auf einer Bedienkonsole angeord- 
neten, elektrisch beleuchteten Bedienelementen. 

Derartige Bedienelemente, etwa elektrische S chatter kon- 
nen auf unterschiedliche Art. bei Dunkelheit einem Benutzer 
kenntlich gemacht werden. Bedienkonsolen ist zu diesern 10 
Zweck oftmals eine mittels eines sogenannten Schwanen- 
halses einrichtbare Konsolenleuchte zugeordnet, die uber ei- 
nen Reflektor verfiigt, dam it das von dern Leuchtmittel ab- 
gestrahlte Licht ausschlieBlich auf die Bedienkonsole zum 
Erkennen der einzelnen Bedienelemente hin gerichtet ist 15 
und der Benutzer durch die Lichtquelle nicht geblendet ist. 
Der Einsatz einer solchen Bedienelementbeleuchtung ist je- 
doch auf bcstimmtc Einsatzgcbictc bcschrankt. Nicht cingc- 
setzt werden kann eine solche Beleuchtungsanordnung in 
Einsatzbereichen, in denen ein Benutzer neben einer Erf as- 20 
sung und Lokalisierung der Bedienelemente auch eine in 
Dunkelheit befindliche Umgebung beobachten muB, etwa 
der Fahrer eines Kraftfahrzeuges bei einer Dunkelfahrt. Da 
die zum Beleuchten der Bedieneinheit verwendete Licht- 
quelle jedoch samlliche auf der Bedieneinheit befindlichen 25 
Bedienelemente beleuchten muB, muB diese uber eine aus- 
reichende Leuchtdichte verfugen. Die durch eine solche Be- 
leuchtung einer Bedieneinheit bedingte Helligkeit ist jedoch 
aufgrund auftretender Lichtreflexe in der Windschutz- 
scheibe eines Kraftfahrzeuges fiir einen Fahrer behindemd, 30 
so daB die Beobachtung der dunkien Umgebung beeintrach- 
tigt ist. 

Zur Begegnung dieses Nachteils ist man dazu ubergegan- 
gen, die Bedienelemente einer Bedienkonsole mit einer 
Durchlichtbeleuchtung von innen zu beleuchten, wobei die 35 
einzelnen Bedienelemente durch unterschiedliche, auf ihrer 
Sichtflache aufgebrachte, transparente Funktionssymbole 
kennthch gemacht sind. Auf diese Weise sind beispielsweise 
die Bedienelemente eines Kraftfahrzeuges beleuchtet. Das 
zum Beleuchten der Bedienelemente verwendete Leucht- 40 
mittel sitzt innerhalb des Schalters und ist mit seiner Be- 
leuchtungsrichtung zur das transparente Funktionssymbol 
enthaltenden Bedienelementoberseite hin gerichtet Auf- 
grund der Vielzahl von Bedienelementen oder Schaltem, die 
ein Fahrer in einem Kraftfahrzeug zu bedienen vermag, 45 
wirkt bei einer Dunkelfahrt eine hohe Anzahl an beleuchte- 
ten Funktionssymbolen optisch auf den Fahrer ein. Damit 
diese in den Bedienelementen beleuchtete Funktionssymbo- 
lik den Fahrer beim Fahren nicht unnotig beeintrachtigt oder 
blendet, kann die gesamte Beleuchtungseinrichtung ein- 50 
schlieBlich derjenigen der Armaturenbeleuchtung insgesamt 
gedimmt werden. In diesem Zu stand ist es jedoch mitunter 
schwierig, noch das Funktionssymbol eines Bedienelemen- 
tes oder eines Schalters eindeutig idendfizieren zu konnen, 
bevor dieses zu seiner Bedienung durch die Hand eines Be- 55 
nutzers ergriffen und infolge einer Bedienung uber die aus- 
geloste Funktion der Nutzer die Ruckmeldung erhalt, wel- 
ches Bedienelement oder welcher Schalter ergriffen worden 
ist 

Ausgehend von diesem diskutierten Stand der Technik 60 
liegt der Erfindung daher zum einen die Aufgabe zugrunde, 
ein gattungsgemaBes manuell bedienbares Bedienelement 
dergestalt weiterzubiiden, daB dessen elektrische Beleuch- 
tung im Zeitpunkt des Bedienwunsches in eine solche Be- 
lcuchtungsstarkc gcschaltct werden kann, daB seine Funkti- 65 
onssymbolik eindeutig erkennbar ist. 

Ferner liegt der Erfindung die Aufgabe zugrunde, eine aus 
mehreren auf einer Bedienkonsole angeordneten elektrisch 
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beleuchteten Bedienelementen bestehende Bedienelement- 
anordnung in entsprechender Weise wie das oben genannte 
Bedienelement weiter zu bilden. 

Die erst genannte Aufgabe wird erfindungsgemaB da- 
durch gelost, daB dem Bedienelement eine Sensoranord- 
nung zum Detektieren einer Hand im bedienseitigen Bereich 
des Bedienelements zugeordnet ist, welche Sensoranord- 
nung ein ein Detektionssignal emittierendes Sendemodul 
und ein zum Empfang eines solchen Signals ausgelegtes 
Empfangsmodul umfaBt, wobei systemseitig auf das Vor- 
handensein einer Hand zum Ergreifen des Bedienelements 
geschlossen wird, wenn durch das Empfangsmodul in Ab- 
hangigkeit von der Ausgestaltung der Sensoranordnung ein 
bzw. kein Detektionssignal empfangbar ist, welches Emp- 
fangsmodul an eine Steuereinrichtung angeschlossen ist, 
durch die bei einer Detektion einer Hand im bedienseitigen 
Bereich des Bedienelements die Beieuchtung des Bedien- 
elements stcucrbar ist 

Die Bedienelementanordnung bezogene Aufgabe wird er- 
findungsgemaB dadurch gelost, daB die auf der Bedienkon- 
sole angeordneten Bedienelemente bezuglich ihrer Beleuch- 
tungssteuerung zu Bedienelementclustem gruppiert sind 
und jedem Bedienelementcluster eine Sensoranordnung 
zum Detektieren einer Hand im bedienseitigen Bereich des 
Bedienelementclusters zugeordnet ist, welche Sensoranord- 
nung ein ein Detektionssignal emittierendes Sendemodul 
und ein zum Empfang eines solchen Signals ausgelegtes 
Empfangsmodul umfaBt, wobei systemseitig auf das Vor- 
handensein einer Hand zum Ergreifen eines Bedienelements 
eines Bedienelementclusters geschlossen wird, wenn durch 
das Empfangsmodul in Abhangigkeit von der Ausgestaltung 
der Sensoranordnung ein bzw. kein Detektionssignal emp- 
fangbar ist, welches Empfangsmodul an eine Steuereinrich- 
tung angeschlossen ist, durch die bei einer Detektion einer 
Hand im bedienseitigen Bereich eines Bedienelementclu- 
sters die Beieuchtung der Bedienelemente dieses Bedienele- 
mentclusters steuerbar ist. 

Durch das Zuordnen einer Sensoranordnung zu einem 
Bedienelement oder einer Bedienelementanordnung bzw. 
einem aus mehreren Bedienelementen bestehenden Bedien- 
elementcluster einer Bedienkonsole, wobei die Sensoran- 
ordnung zum Detektieren des Vorhandenseins einer Hand 
im bedienseitigen Bereich des Bedienelementes bzw. eines 
Bedienelementclusters vorgesehen ist kann nunmehr die 
Beieuchtung der Bedienelemente bei Nichtbenutzung so- 
weit gedimmt sein, daB die von den Bedienelementen ausge- 
hende Leuchtdichte nur sehr gering ist. Die durch die Be- 
feuchtung bereitgestellte Leuchtdichte kann so eingestellt 
sein, daB diese lediglich zur Ortung der einzelnen Bedien- 
elemente dient. Ist eine solche Ortungsbeleuchtung nicht 
notwendig, kann ebenfalls vorgesehen sein, im unbenutzten 
Bedienelementzustand die Beieuchtung der einzelnen Be- 
dienelemente abzuschalten. Erst wenn durch Detektieren ei- 
ner Hand eines Benutzers im bedienseitigen Bereich eines 
solchen Bedienelementes oder im Bereich eines Bedienele- 
mentclusters systemseitig der Bedienwunsch zum Betatigen 
eines Bedienelementes erfaBt worden ist, wird entsprechend 
die Beieuchtung des zu bedienenden Bedienelementes oder 
des Bedienelementclusters bis auf eine Helligkeit hochge- 
fahren, daB die Funktionssymboiik des einzelnen Bedienele- 
mentes deutlich fur den Benutzer erkennbar ist. Die Vorteile 
der Erfindung liegen insbesondere in der ortsaufgelosten 
Beieuchtung einzelner Bedienelemente auf einer Bedien- 
konsole, wobei nur diejenigen Bedienelemente entspre- 
chend beleuchtet sind, die im Bcgriff sind, bedient zu wer- 
den. Bei den ubrigen Bedienelementen einer solchen Be- 
dienkonsole verbleibt die Beieuchtung in ihrer abgedimm- 
ten Stellung. 
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Eine solche Sensoranordnung umfaBt ein ein Detektions- 
signal emittierendes Sendemodul und ein zum Empfang ei- 
nes solchen Signals ausgelegtes Empfangsmodul. Dabei ist 
vorgesehen, daB bei dem erfindungsgemaBen Bedienele- 
ment jedem Bedienelement zumindest ein solches Emp- 5 
fangsmodul zugeordnet ist. Entsprechend ist bei der Bedien- 
elementanordnung jedem Bedienelementcluster ein solches 
Empfangsmodul zugeordnet. Eine solche Sensoranordnung 
kann grundsatzlich dergestalt ausgelegt sein, daB durch das 
Sendemodul kontinuierlich oder auch in einem vorgegebe- 10 
nen Takt Detektionssignale gesendet werden, die entspre- 
chend von dem Empfangsmodul empfangen werden. Befin- 
det sich zwischen dem Sendemodul und dem Empfangsmo- 
dul eine Hand, ist der Empfang des Detektionssignales 
durch das Empfangsmodul behindert, so daB systemseitig 15 
bei einer Detection einer solchen Situation auf den Bedien- 
wunsch eines Nutzers ruckgeschlossen wird und entspre- 
chend die Bclcuchtungscinrichtung des dicscm Empfangs- 
modul zugeordneten Bedienelementes oder des diesem 
Empfangsmodul zugeordneten Bedienelementciusters in 20 
seine Bedienbeleuchtung geschaltet wird. In einer anderen 
Ausgestaltung kann vorgesehen sein, daB das Sendemodul 
und das Empfangsmodul so angeordnet sind, daB die gesen- 
deten Detektionssignale nicht unmittelbar von dem Emp- 
fangsmodul empfangen werden konnen. Erst wenn sich die 25 
Hand eines Benutzers im bedienseitigen Bereich des Be- 
dienelementes oder eines Bedienelementciusters befindet, 
erfolgt eine Reflexion der gesendeten Detektionssignale 
durch die Hand zum Empfangsmodul hin, so daB bei Emp- 
fang eines solchen reflektierten Detektionssignales auf das 30 
Vorhandensein einer Hand und somit auf den Bedienwunsch 
eines Nutzers hin die Beleuchtungseinrichtung entspre- 
chend hochgefahren wird. 

Je nach Ausgestaltung der Sensoranordnung kann vorge- 
sehen sein, ein Sendemodul mehreren Bedienelementen 35 
bzw. mehreren Bedienelementclustem oder auch jedem Be- 
dienelement bzw. jedem Bedienelementcluster ein eigenes 
Sendemodul zuzuordnen. 

Die Sensoranordnung kann unterschiedliche Informati- 
onstrager verwenden, wobei beispielsweise Infrarot-Detek- 40 
tionssignale oder auch Ultraschall-Detektionssignale einge- 
setzt werden konnen. Bei einem Einsatz von Licht-Detekti- 
onssignalen kann vorgesehen sein, dem Empfangsmodul ei- 
nen Lichtkorper mit einer bestimmten optischen Charakteri- 
stik zum Bestimmen der Sensitivitatskeule vorzuschalten. 45 

Weitere Ausgestaltungen und Weiterbildungen der Erfin- 
dung sind Bestandteil der iibrigen Unteranspruche sowie der 
nachfolgenden Beschreibung von Ausfuhrungsbeispielen 
unter Bezug auf die beigefugten Figuren. Es zeigen: 

Fig. 1 eine schematische Ansicht einer Bedienkonsole in 50 
einem Kraftfahrzeug mit einer nach einem ersten Prinzip ar- 
beitenden Sensoranordnung, 

Fig. 2 eine schematische Darstellung eines Bedienkonso- 
lenausschnittes eines Kraftfahrzeuges mit einer weiteren 
Sensoranordnung, 55 

Fig. 3 eine Sensoranordnung der Fig. 1 in einem schema- 
tisierten Langsschnitt, 

Fig. 4 ein schematisiertes Blockschaitbild zur Funktions- 
weise einer Sensoranordnung der Fig. 1 und 

Fig. 5 eine weitere Anordnung von Sensoranordnungen 60 
mit uberlappenden Sensitivitatskeulen. 

Eine in einem nicht naher dargestellten Kraftfahrzeug 
eingebaute Bedienkonsole 1 weist mehrere als beleuchtete 
Schalter ausbildete Bedienelemente auf. In der Bedienkon- 
sole 1 sind die cinzclncn Bedienelemente in Bedienelement- 65 
cluster zusammengefaBt. In die Bedienkonsole 1 sind vier 
derartige Bedienelementcluster Q-C4 vorgesehen. Das Be- 
dienelementcluster Ci umfaBt einen Multifunktionssch alter 
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2, der im oberen Bereich der Bedienkonsole 1 angeordnet 
ist. Das Bedienelementcluster C2 umfaBt funf einzelne 
Drehschalter 3, die zur Bedienung eines Audiosystems, des- 
sen Anzeige in Fig. 1 mit dem Bezugszeichen 4 gekenn- 
zeichnet ist, zugehorig sind. Dem Bedienelementcluster C 3 
sind drei dreh- und drucksensitive Schalter 5, beispielsweise 
zur Steuerung einer Klimaanlage zugeordnet. Das Bedien- 
elementcluster C 4 umfaBt vier Drehschalter 6, denen als An- 
zeige ein Monitor 7 zugeordnet ist. Das Bedienelementclu- 
ster C4 kann beispielsweise zur Bedienung eines Navigati- 
on ssy stems vorgesehen sein. 

Jedem Bedienelementcluster C1-C4 ist eine eigene Sen- 
soranordnung S1-S4 zugeordnet, die jeweils ein ein Detekti- 
onssignal emittierendes Sendemodul und ein zum Empfang 
eines solchen Signales ausgelegtes Empfangsmodul umfas- 
sen. Die Sendecharakteristik des Sendemodules ist so aus- 
gelegt, daB ein direkter Empfang des gesendeten Detekti- 
onssignales durch das Empfangsmodul nicht moglich ist. 
Die Sensoranordnungen S1-S4 arbeiten nach dem Prinzip ei- 
ner Reflektionslichtschranke und verwenden als Detektions- 
signal eine Infrarot-Lichtimpulsfolge. Nur wenn sich die 
Hand eines Kraftfahrzeugnutzers im sensitiven Bereich vor 
einer Sensoranordnung S1-S4 befindet, erfolgt eine Refle- 
xion des gesendeten Detektionssignales zum Empfangsmo- 
dul hin, so daB unter dieser Vorausselzung der Empfang ei- 
nes Detektionssignales moglich ist. 

Die Sensoranordnung S\-S 4 arbeiten bei eingeschalteter 
Kraftfahrzeugbeleuchtung, wobei die Beleuchtung der ein- 
zelnen Bedienelemente 2, 3, 5, 6 so eingestellt ist, daB sich 
diese in einer Dimm-Stellung befinden. Die jedem Bedien- 
element 2, 3, 5, 6 zugeordnete, in die Sichtseite des jeweili- 
gen Bedienelementes 2, 3, 5, 6 integrierte Funktionssymbo- 
lik dient somit in erster Linie zum Orten des jeweiligen Be- 
dienelementes 2 bzw. des Bedienelementciusters C2 C 4 . 
Erst wenn durch eine Sensoranordnung S1-S4 durch Emp- 
fang eines reflektierten Detektionssignales auf das Vorhan- 
densein eines Bedienwunsches eines Kraftfahrzeugnutzers 
systemseitig geschlossen wird, wird die Beleuchtungsein- 
richtung des Schalters 2 oder der einem Bedienelementclu- 
ster C2-C4 zugeordneten Bedienelemente 3, 5, 6 in ihre Be- 
dienbeleuchtungsstellung hochgefahren. Die iibrigen Be- 
dienelementcluster verbleiben dagegen in ihrem gedimmten 
Zustand. Durch diese Bedienelementerhellung bzw. durch 
die Erhellung der einem Bedienelement 2, 3, 5, 6 zugehori- 
gen Funktionssymbolik kann nun eine eindeutige Identifi- 
zierung desjenigen Bedienelementes eines Bedienelement- 
ciusters C1-C4 erfolgen, welches tatsachlich bedient werden 
soli. Insbesondere ist die Ubersichtlichkeit der Bedienele- 
mente 2, 3, 5, 6 auf der Bedienkonsole 1 durch eine solche 
Beleuchtungsfuhrung insbesondere bei Dunkelfahrten er- 
heblich verbessert. 

In einem weiteren, in den Figuren nicht dargestellten 
Ausfuhrungsbeispiel kann vorgesehen sein, daB als Orien- 
tierungsbeleuchtung nicht einzelne Bedienelemente eines 
Bedienelementciusters abgedimmt beleuchtet sind, sondem 
daB ein Bedienelementcluster durch eine tibergeordnete 
Symbolik kenntlich gemacht ist, beispielsweise durch einen 
das Bedienelementcluster C1-C4 umgrenzenden Lichtstrich, 
wobei eine tatsachliche Beleuchtung der Bedienelemente 2, 

3, 5, 6, eines Bedienelementciusters d-C4 erst dann er- 
folgt, wenn sich tatsachlich eine Hand einem Bedienelement 
dieses Bedienelementciusters nahert. 

Anstelle der in Fig. 1 gezeigten Bedienelementclusterung 
kann eben falls vorgesehen sein, jedem Bedienelement eine 
cigene Sensoranordnung zuzuordnen, so daB unabhangig 
von einer Clusterung der Bedienelemente eine Bedienhellig- 
keit eines Bedienelementes hergestellt werden kann. 

In Fig. 2 ist eine weitere Bedienkonsole 7 in einem sche- 
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mairsicrten Querschnitt mil zwei Drehschaltern 8, 9 darge- 
slelll. Die Drehschalter 8, 9bilden ein Bedienelementcluster 
('$. wclchem Bedienelementcluster C5 das Empfangsmodul 
1 0 einer Sensoranordnung zugeordnet. ist. Das der Sensoran- 
onlnung zugeordnete Sendemodul 11 befindet sich unter- 5 
ha lb des D aches 12 des Kraft fahrzeuges, beispielsweise in 
ein Dachmodul integriert. Die aus dem Sendemodul 11 und 
dem limpfangsmodul 10 bestehende Sensoranordnung ver- 
wendct als Detektionssignal ebenfalls ein Infrarot-Signal. 
Wird auf die Bedienelemente 8, 9 zugegriffen, so befindet 10 
sich das Empfangsmodul 10 durch die Hand eines Kraft- 
fahrzcugbenutzers beziiglich des Detektionssignals in einer 
ahgcschatteten Stellung, so daB ein Signalempfang nicht 
moglich ist Die Sensoranordnung 11 arbeitet somit nach 
dcni Prinzip einer Lichtschranke, so daB durch das Sende- 15 
iikxIuI 11 ein Lichtvorhang bereitgestellt ist. Das Ausblei- 
bcn des Empfangs eines Detektionssignales erlaubt system- 
seitig dann den SchluB, daB auf die Drehschalter 8, 9 zu ihrcr 
Bedienung zugegriffen werden soli. 

Fig. 3 zeigt in einem schema tisierten Langsschnitt bei- 20 
spielsweise die Sensoranordnung S2 der Fig. 1. Diese als 
Roflcxionslichischranke ausgebildete Sensoranordnung S2 
umfaBt ein Sendemodul 13, ein Empfangsmodul 14 sowie 
eine das Empfangsmodul 14 von dem Sendemodul 13 ab- 
schinuende Trennwand 15. Ein direkter Empfang des von 25 
dem Sendemodul gesendeten Detektionssignales durch das 
Empfangsmodul 14 ist somit verhindert. Das Sendemodul 
13 und das Empfangermodul 14 sind auf einem Schaltungs- 
trager 16 angeordnet. Auf dem Schaltungstrager 16 ist fer- 
ner ein Lichtleitkorper 17 befestigt, dessen zum Sendemo- 30 
dul 13 bzw. zum Empfangermodul 14 weisende Oberflache 
18 nach Art einer konvexen Linse gekriimmt ist. In nicht na- 
her dargesteliter Weise ist die Sensoranordnung S2 an eine 
Steuer- und Auswerteeinheit, beispielsweise einen Mikro- 
prozessor angeschlossen. Eingesetzt ist die Sensoranord- 35 
nung 2 in die Bedienkonsole 1. 

In dem in Fig. 4 dargestellten Blockschaltbild ist die 
Funktionsweise der Sensoranordnung S2 dargestellt. Ein 
dem Sendemodul 13 zugeordneter Taktgeber 19 taktet ein 
Infrarot-LED, welches als Sendemodul 14 eingesetzt ist, in 40 
einer vorgegebenen Takt- und Frequenzrate. Das Detekti- 
onssignal ist in dieser Figur als Impulsfolge 20 schematisiert 
dargestellt. Bedienseitig vor dem Bedienelementcluster C2 
befindet sich eine Handflache 21 eines Kraftfahrzeugbenut- 
zers. Infolge dessen wird die Impulsfolge 20 an der Oberfla- 45 
che der Hand 21 reflektiert, so daB die reflektierte Impuls- 
folge von dem als Infrarot-Diode ausgebildeten Empfangs- 
modul 13 empfangen werden kann. In einem Korrelations- 
modul 22, welches durch die Ausgangssignale des Emp- 
fangsmodules 13 und durch den Taktgeber 19 beaufschlagt 50 
ist, erfolgt ein Vergleich zwischen dem gesendeten und dem 
empfangenen Detektionssignal. Stimmen diese beziiglich 
ihrer Charakteristik mit einem vorbestimmten Zeitversatz 
iiberein, wird systemseitig durch ein Entscheidungsglied 23 
auf das Vorhandensein einer Handflache im bedienseitigen 55 
Bereich des Bedienelementclusters C2 geschlossen. Ent- 
sprechend wird dann die Beleuchtungseinrichtung der Be- 
dienelemente 3 in ihre Bedienhelligkeit hochgefahren. Das 
Vorsehen des Korrelationsmoduls 22 dient insbesondere 
zum Unterdriicken von umgebungsbedingten Fehlsignalen, 60 
die von dem Empfangsmodul 13 empfangen werden kon- 
nen, die jedoch nicht aufgrund einer Handflachenreflektion 
des gesendeten Detektionssignals 20 empfangen worden 
sind. 

Auch bci cincr Anordnung der Sensoranordnung wic in 65 
Fig. 1 gezeigt, kann ein Lichtvorhang bereitgestellt sein, wie 
sich dies aus der Sensoranordnung der Fig. 5 ergibt. Die 
Sende- und Empfangscharakteristik der beiden in Fig. 5 ge- 
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zeigten Sensoranordnungen S5, Se ist durch die lichtlenken- 
den Eigenschaften des jeder Sensoranordnung S5 bzw. S& 
zugeordneten Lichtleitkorpers 24, 25 so ausgerichtet, daB 
die durch die Sensoranordnungen S5 und S 6 ausgebildeten 
Sensitivitatskeulen sich bereichs weise uberschneiden. 

Zusammenstellung der Bezugszeichen 

1 Bedienkonsole 

2 Muitifunktionsschalter 

3 Drehschalter 

4 Anzeige 

5 Schalter 

6 Drehschalter 

7 Bedienkonsole 

8 Drehschalter 

9 Drehschalter 

10 Empfangsmodul 
U Sendemodul 

12 Kraftfahrzeugdach 

13 Sendemodul 

14 Empfangsmodul 

15 Trennwand 

16 Schaltungstrager 

17 Lichtleitkorper 

18 Oberflache des Lichtleitkorpers 

19 Taktgeber 

20 Impuls 

21 Handflache 

22 Korrelationsmodul 

23 Entscheidungsghed 

24 Lichtleitkorper 

25 Lichtleitkorper 

Q C 5 Bedienelementcluster 
Si-S$ Sensoranordnung 

Patentanspriiche 

1 . Manuell bedienbares Bedienelement mit einer elek- 
trischen Beleuchtungseinrichtung, dadurch gekenn- 
zeiclinet, daB dem Bedienelement (2) eine Sensoran- 
ordnung (SO zum Detektieren einer Hand im bedien- 
seitigen Bereich des Bedienelements (2) zugeordnet 
ist, welche Sensoranordnung (Si) ein ein Detektionssi- 
gnal emittierendes Sendemodul und ein zum Empfang 
eines solchen Signals ausgelegtes Empfangsmodul um- 
faBt, wobei systemseitig auf das Vorhandensein einer 
Hand zum Ergreifen des Bedienelements (2) geschlos- 
sen wird, wenn durch das Empfangsmodul in Abhan- 
gigkeit von der Ausgestaltung der Sensoranordnung 
(Si) ein bzw. kein Detektionssignal empfangbar ist, 
welches Empfangsmodul an eine Steuereinrichtung an- 
geschlossen ist, durch die bei einer Detektion einer 
Hand im bedienseitigen Bereich des Bedienelements 
(2) die Beleuchtung des Bedienelements steuerbar ist. 

2. Bedienelement nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Empfangsmodul im Bedienelement 
integriert ist. 

3. Bedienelement nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Sendemodul mit Abstand zum Emp- 
fangsmodul mit einer zum Empfangsmodul gerichteten 
Sendecharakteristik angeordnet ist, so daB eine Unter- 
brechung des Empfangs der Detektionssignale durch 
das Empfangsmodul eine Handdetektion definiert ist. 

4. Bedienelement nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB neben dem Empfangsmodul auch das 
Sendemodul im Bedienelement integriert ist, so daB 
durch einen Empfang der durch das Sendemodul ge- 
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sendelen und durch die Hand zum Empfangsmodul hin 
reflektierten Detektionssignale eine Handdetektion de- 
finiert ist. 

5. Bedienelementanordnung hestehend aus mehreren. 
auf einer Bedienkonsole (1, 7) angeordneten, elektrisch 5 
beleuchteten Bedienelementen (2, 3, 5, 6; 8, 9), da- 
durch gekennzeichnet, daB die auf der Bedienkonsole 
(1, 7) angeordneten Bedienelemente (2, 3, 5, 6; 8, 9) 
bezuglich ihrer Beleuchtungssteuerung zu Bedienele- 
mentclustem (C1-C5) gruppiert sind und jedem Be- 10 
dienelementcluster (Q-C 5 ) eine Sensoranordnung 
(S!-wS 4 ; 10, 11) zum Detektieren einer Hand (21) im be- 
dienseitigen Bereich des Bedienelementclusters 
(C1-C5) zugeordnet ist, welche Sensoranordnung 
(S!-S 4 ; 10, 11) ein ein Detektionssignal emittierendes 15 
Sendemodul (11, 13) und ein zum Empfang eines sol- 
chen Signals ausgelegtes Empfangsmodul (10, 14) um- 
faBt, wobci systcmscitig auf das Vorhandcnscin cincr 
Hand (21) zum Ergreifen eines Bedienelements (2, 3, 

5. 6; 8, 9) eines Bedienelementclusters (Q-C5) ge- 20 
schlossen wird, wenn durch das Empfangsmodul (10, 
14) in Abhangigkeit von der Ausgestaltung der Sensor- 
anordnung (S1-S4; 10, 11) ein bzw. kein Detektionssi- 
gnal empfangbar ist, welches Empfangsmodul (10, 14) 

an eine SleuereinrichLung angeschlossen is I, durch die 25 
bei einer Detektion einer Hand (21) im bedienseitigen 
Bereich eines Bedienelementclusters (C1-C5) die Be- 
leuchtung der Bedienelemente (2, 3, 5, 6; 8, 9) dieses 
Bedienelementclusters (Q-C5) steuerbar ist. 

6. Bedienelementanordnung nach Anspruch 5, da- 30 
durch gekennzeichnet, daB das Sendemodul (11) mil 
Abstand zu einem einem Bedienelementcluster (C5) 
zugeordneten Empfangsmodul (10) mit einer zu die- 
sem Empfangsmodul (10) gerichteten Sendecharakteri- 
stik angeordnet ist, so daB eine Unterbrechung des 35 
Empfangs der Detektionssignale durch das Empfangs- 
modul (10) eine Handdetektion fur dieses Bedienele- 
mentcluster (C5) definiert ist. 

7. Bedienelementanordnung nach Anspruch 5, da- 
durch gekennzeichnet, daB jedem Bedienelementclu- 40 
ster (C1-C4) ein Sendemodul und ein Empfangsmodul 
zugeordnet sind, so daB durch einen Empfang der 
durch das Sendemodul gesendeten, durch die Hand 
zum Empfangsmodul hin reflektierte Detekuonssignale 
eine Handdetektion definiert ist. 45 

8. Bedienelement nach Anspruch 4 oder Bedienele- 
mentanordnung nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Detektionssignale getaktet gesendete 
ER-Signale sind, so daB eine solche Sensoranordnung 
nach dem Prinzip einer Reflexionslichtschranke arbei- 50 
tet. 
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